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Als Antrieb fiir Trockenrasiergerate sind unter 
anderem Schwingankerantriebe in verschiedenster 
Aufbauart bekannt. Eine der bekannten Aufbauarten, 
deren Verbesserung die Erfindung zum Ziele hat, ist 
in Fig. 1 der Zeichnung wesenhaft dargestellt: Der 
Antrieb besteht aus einem Elektromagneten 1 und 
einem quer vor dessen Polstirnflachen hin- und her- 
schwingendea Anker 2, der an einer Traverse 3 be- 
festigt und mittels dieser auf zwei an verschiedenen 
Stellen der Ankerlangsachse angreifenden Biege- 
federn 4, z. B. Blattfedern, schwingfahig abgestiitzt 
ist, und zwar in solcher Anordnung, daB sich der 
Anker 2 in seiner dargestellten Ruhestellung seitlich 
zur Polstirnflache des Magneten 1 versetzt' befindet 
und im Betrieb durch die periodische Anziehungs- 
kraft des Magneten 1 periodisch mittig vor die Pol- 
stirnflache des Magneten 1 hingezogen wird. Die 
Schwingbewegungsrichtung des Ankers ist mit dem 
Doppelpfeil 20 gekennzeichnet. Das Vorhandensein 
und die Ausbildung der Traverse 3 ist fiir die Wir- 
kungsweise des Schwingankerantriebes an sich be- 
langlos, so daB der Anker 2 beispielsweise auch un- 
mittelbar am Kopfende der Biegefedern 4 befestigt 
sein konnte. 

Es gibt auch Schwingankerantriebe anderer Auf- 
bauart, bei der der Anker nicht quer vor den Pol- 
stirnflachen, sondera senkrecht zu den Polstirnflachen 
hin- und herschwingt. Die erstgenannte, in Fig. 1 dar- 
gestellte Aufbauart hat aber den Vorteil, daB der 
Luftspalt zwischen Magnet und Anker bedeutend 
kleiner und daB damit der Wirkungsgrad besser sein 
kann. 

Stellt man sich in Fig. 1 jede der beiden Biege- 
federn 4 als einen starren Hebel vor, der sowohl am 
FuBende41 als auch am Kopfende 42 drehbar ge- 
lagert ist, so bewegt sich beim Betrieb des dargestell- 
ten Antriebes das Kopfende 42 jeder Biegefeder 4 
nicht auf einer Geraden in der gewiinschten Schwing- 
bewegungsrichtung des Ankers 2, sondern auf einem 
Kreisbogen, dessen Mittelpunkt am FuBende 41 liegt 
und der vom Kopfende 42 aus abwarts verlauft. Auch 
bei fester Einspannung der Biegefedern 4 am FuB- 
und Kopfende, wie es in Fig. 1 dargestellt ist, bewegt 
sich das Kopfende 42 jeder Biegefeder auf einer 
Kurve abwarts. In jedem Falle hat dies zur Folge, 
daB sich auch der Anker 2 bei jedem Einschwingen 
auf einer Kurve senkt. Da sich dabei beide Enden des 
Ankers auf einer gleichen Kurve und in jederzeit 
gleichem MaBe senken, bleibt der Anker zwar in 
jedem Zeitpunkt seiner Schwmgbewegung parallel 
zu seiner Ruhelage; seine Langsachse erfahrt also 
trotz der kurvenformigen Bewegung des Ankers 
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ao keinerlei Drehbewegung, sondern lediglich eine Par- 
allelverschiebung; bei (fieser Parallelverschiebung 
aber nahert er sich jedesmal den Polstirnflachen des 
Magneten. Der Luftspalt zwischen Magnet und Anker 
muB also grofl genug bemessen werden, damit der 
as Anker bei dem kurvenformigen Einschwingen nicht 
an die Polstirnflachen des Magneten anstdBt. 

Wurde man bei der Anordnung nach Fig. 1 eine 
der beiden Biegefedern fortlassen, den Anker also 
nur auf einer einzigen Biegefeder abstutzen, die den 
30 Anker beispielsweise auch an seiner Langsmitte hal- 
ten konnte, so wiirdfe, eine starre Verbindung des 
Ankers mit dem Kopfende der Biegefeder voraus- 
gesetzt, die Langsachse des Ankers bei jedem Ein- 
schwingen nicht nur die vorerwahnte Parallelverschie- 
35 bung quer zu seiner Langsachse erfahren, sondern 
zusatzlich aucb noch eine Drehbewegung. Bei einem 
bekannten Rasiergerat, bei dem ein Schneidmesser in 
einer solchen Weise auf einer einzigen Blattfeder 
schwingfahig abgestiitzt ist, ist die Blattfeder so aus- 
40 gebildet, daB sie eme entlang ihrer Langsachse sich 
stetig andernde Biegesteifigkeit besitzt, mit der klein- 
sten Biegesteifigkeit nahe der Einspannstelle und mit 
der groBten Biegesteifigkeit am Kopfende der Blatt- 
feder. Eine solche Blattfeder riimmt beim Durch- 
45 biegen eine andexe Biegeform ein als eine normale 
Blattfeder, die auf ihrer ganzen Lange gleiche Biege- 
steifigkeit aufweist, und ihr Kopfende erfahrt beim 
Einschwingen eine geringere Drehbewegung als das 
Kopfende einer normalen Blattfeder; v611ig vermie- 
50 den wird aber eine Drehbewegung des Kopfendes der 
Blattfeder und des an' dem Kopfende befestigten 
Schneidmessers auch in diesem Falle nicht. Ein 
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naheres Eingehen auf diese bekaante Ausfiihrungs- schwingfahig abgestutzt ist, in solcher Anordnung, 

SS der Seder ernes Schwingankeraritriebes und daB sich der Anker in seiner R**steUun| ! seittch 

dfevorerwahnte Drehbewegung eriibrigt sich indessen zur Poktirnflache des Magneton versetzt befiad^ und 

hfer da sich die folgenden^utfiihrun|en ausschlieB- im Betrieb durch die penod.scAe Ana^ungskraft 

SchiernurinitdLFaUtefassen.daBderAnker 5 Magneten penodisch miltig ^ P^ache de, 

eines Schwingankerantriebes auf an verschiedenen Magneton hingezogen wird ErfindungsgemaB ist em 

Sen Ankerlangsachse angreifenden Biege- solcher Schwin^erantneb 

federn z B. Blattfedern, abgestutzt ist, wobei also net, daB die FuBenden der Biegefedern ge genuber 

nuTdne ParaMverschfebunTder Ankerlangsachse, den Kopfenden der Biegefedern m d^r gleichen Rich- 

aber keine Drehbewegung stettfindet. " tung seitlich versetzt angeordnet sind, in der te An- 

i • E^deThT^noAeL weitere Ursache ker vom Magneten t ta. l Betrieb ^g^ogen wnd 

erSt die bei der in Fig. 1 gezeigten Aufbauart Zwei einfacbe Aiisfuhrungsbeispiele zur Ausbil- 

SchwSgatkerantriebes einer Verkleinerung des dung eines solchen Schwingankerantneb^ .and m 

LuSpaltes 4ischen Magnet und Anker entgegen- Fig. 2 und 3 dargestellt, an de^n die Erfcdung 

stent und die insbesondere bei so kleinen Ausfiih- x S naher erkutert wird Ernander m den Figuren _ ent- 

rungsforran eines Schwingankerantriebes auftreten sprechende Einzelteile sind jeweds nut den glachen 

kann wie sie in Trockenrasiergeraten erforderlich Bezugszeichen versehe* 

S Dk Erkenntnis beruht auf der Uberlegung, daB In Fig. 2 haben die Biegefedern 4 I wie utFfc m 

auf den Anker nicht nur eine Anziehungskraft in der entspannten Zustend eine gerade Form, d bch sind 

PdclZg parallel zu den Polstirnflachen des Ma- ao sie zur Schwingbewegungsnchtung 20 unter eniem 

meteTeliSt sondern auch eine Anziehungskraft von 90° abweichenden Winkel angeordnet Auch bei 

^SSt^fSSJ^. der Polachsen des diesem Aufbau hat die Schwenkbewegung der Biege- 

Magneien Der Einfachheit halber sei im folgenden federn eine kreisbogenfonmge BW d« 

hi Kmune an Fig. 1 der Zeichnung die erstere endes 42 zur Folge, und ebenso kann auch bei die- 

In^hS *ab Tie waagerechte und die letztere a 5 sem Aufbau ein Ausknicken to lMAoi; 

STdle SSechte Anziehungskraft bezeichnet. Der treten. Die gegenuber Fig. Anordnung der 

Erfinder hat erkannt, daB die senkrechte Anziehungs- FuBenden 41 hat aber zur Folge, daB sich das Kopf- 

kraftto Sfcf grbBer ist ak die waagerechte ende 42 der Biegefedern benn Emschwingenauf oner 

A^iehuLkraft bei Ueinen Schwingankerantrieben, Kreisbogenbahn nicht mehr senkt, sondem hebt 

bK££to *£ abstUtzente Biegefedern 30 Wahrend sich also bei dein bekannten Aufbau 

verSwe^ schwach sind, ein bisher nicht be- Fig. 1 die Wirkungen der beiden genannten Erschei- 

IcK Ausbiicken der Biegefedern bewirkt, das nungen summieren, stehen sie nacn Fig. 2 euiander 

St eSer VeSu^g te Hebellange zwischen entgegen, und bei guustiger Absthnmung automate 

dem Koof- und FuBende jeder der Biegefedern aus- heben sie sich sogar gegenserag auf 

St und soS ebenfalls erne Annaherung des An- 35 ^^^^^l^^S^ 

kers an die Polstirnflachen des Magneten bei jtteai der Biegefedern kann leicht ermittelt weiden. Wenn 

IScb^gen znrFolge hat. Die Annaherung des bekpielsweise mit Biegefedern von ^r^bestim^n 

Serean S Polstirnflachen ist also in diesem Falle Fetestarke bei einer Anordnung nach Fig. 1 gemaB 

n^ch SoBef afa > be? aTcM auskSckenden Biegefedern. ten oben berichteten Versuohsergebms em waa^- 

nl7 e ^l^^^r«rmg,mrdkBt^img 40 rechter Hub des Ankers von 3 nun und ein senk- 

J^LfSSftSr S^ch bedeutsam. UnbewuBt rechter Hub Von 0,3 mm festgestellt wurde, so ist es 

S man 5?dSS auch schon bisher ledighoh erforderlich, den ^ te ^efetofl- 

mitberucksichtiBt indem man den Luftspalt groB ge- winkels der Biegefedern, also das Verhaltms der m 

Zg^SeTfeS der Anker nicht am Magne^ ^ 2 *f -*«• «*n Strec kenaund b zueinander, 

QnSnRt- Twandaufie eraab sich damit aber erne « so zu waMen, daB a : b — 3 . - iu. i isi. 

SereLrfS^SLsSfe ak sie bei Kenntnis der Beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 3 sind die 

forU^deT ESnTerreichbar ist. Bei Unter- FuBenden 41 der Biegefedern in der ^eichen Weise 

LfiS sSnglnkeSrieben, bei denen der wie in Fig. 2 seidich versetzt vorgesehen, docb sind 

SvSib te Sers in waagerechter Rich- hier die Biegefedern nicht gerade, sondern s^wach 

mnrufdS GroB^nordnnng von etwa 3 mm lag, 50 S-formig gebogen ausgebddet und derart 

Se t SchwinSragshub des Ankers in senkrech- daB ihre Enden zur Schwingbewegungsnchtung 20 
^ctonfvTS 0 3 mm festgesteBt, also in unter einem Winkel von 90° stehen Wahrend die 
etaerSoBenorinu D rdi^ ^ alleuTmit der Krdsbogen- Ausfuhrungsform nach Fig, 2 te . Vorted gerate 

Setrn ^enTSere Beniessung del Luftspaltos 60 findungsgegenstand an sich behebige Form und AM- 
Shen Magnet S Anker ermSgUcht als es bisher bauart aufweisen. Beispiekweise konnen die Polsto- 
Z te S&i TSer^ton erreiont wurde. Die Er- flachen des Magneten ^ ^J"^* 
findung bezieht sich also auf einen Schwingankeran- tedwe^e ab^schragt sem, dgewhen die PokUm 
trieb insbesondere fur Trockenrasiergerate mit einem flachen des Ankers Der Anker kann sta« : der aus 
SektrTmaSeS Tund einem quer vor dessen Pol- 6 5 der Zeichnmg ersichthchen U-Form auch die Fom 
Srnflachef bin- und herschwingenden Anker, der ernes geraden Blockes ^ ^en A ^ & e fie^em 
auf zwei an verschiedenen Stellen der Ankerlangs- konnen anders als dargestellt sem, beispiekweise 
SsT^ifente Biegefedern z. B. Blattfedern, konnen die beiden aus der Zcchnung ersichflichen 
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Biegefedern die Schenkel einer etwa U-formig ge- 
bogenen Blattfeder sein, an deren Mittelstuck der 
Aniker befestigt ist, wie es an sich bekannt ist, sofern 
nur che Fuflenden der beiden U-Schenkel gegeniiber 
den Kopfenden erfindungsgemaB versetzt sind. Statt 
Blattfedern konnen beispielsweise auch Drabtfedern 
oder Drahtfederbiindel als Biegefedern dienen. Jede 
der beiden Biegefedern kann auch durch eine Mehr- 
zaM zueinauder parallel angeordneter einzelner 
Biegefedern ersetzt sein, die zusammen wie eine ein- 
zige Biegefeder wirken. 


PATENTANSPROCHE: 
1. Schwingankerantrieb, insbesondere 


fiir 


Trockenrasiergerate, mit einem Elektromagneten 15 
und einem quer vor dessen Polstirnflachen hin- 
und herschwingenden Anker, der auf zwei an 
verschiedenen SteUen der Ankerlangsachse an- 
greifenden Biegefedern, z. B. Blattfedern, 
schwingfahig abgestiitzt ist, in solcher Anord- ao 
nung, daB sich der Anker in seiner Ruhestellung 
seitlich zur Polstirnflache des Magneten versetzt 
befindet und im Betrieb durch die periodische 


Anziehungskraft des Magneten periodisch mittig 
vor die Polstirnflache des Magneten hingezogen 
wird, dadurch gekennzeichnet, daB (tie FuBenden 
(41) der Biegefedern (4) gegeniiber den Kopf- 
enden (42) in der gleichen Richtung seitlich ver- 
setzt angeordnet sind, in der der Anker vom Ma- 
gneten im Betrieb hingezogen wird. 

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Biegefedern (4) im entspannten 
Zustand eine gerade Form haben und so angeord- 
net sind, daB sie zur Schwingbewegungsrichtung 
(20) unter einem von 90° abweichenden Winkel 
stehen. 

3. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Biegefedern im entspannten Zu- 
stand eine ungerade Form, z. B. eine S-Form, 
haben und derart angeordnet sind, daB ihre En- 
den zur Schwingbewegungsrichtung (20) unter 
einem Winkel von 90° stehen. 


In Betracht gezogene Druckschriften: 
Deutsche Patentschriften Nr. 666552, 843 415. 
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